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VII. Stochastické procesy
Definice 7.1.
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Realizace náhodné veličiny je číslo, realizace stochastického (náhodného) procesu je funkce.
Definice 7.2.
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Pak definujeme funkci středních hodnot takto: 
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Poznámka:
Platí tedy: 
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Je-li 
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 reálný náhodný proces, pak platí: 
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Tedy 
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Také zřejmě pro kovarianční funkci platí: 
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 (Schwarzova nerovnost).

Věta 7.1.
Kovarianční funkce 
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Důkaz:
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Kovarianční funkce 
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kde 
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Poznámka:

Je-li náhodný proces 
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 reálný, je kovarianční funkce reálná, symetrická a positivně semidefinitní.

Definice 7.3.

Pokud pro náhodný proces 
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Definice 7.4.

Stochastický proces 
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 je sdružená distribuční funkce náhodných veličin 
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Definice říká, že „posunutím“ se nezmění rozdělení libovolného konečného systému náhodných veličin.
Definice 7.5.

Stochastický proces 
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Je-li splněna jen druhá podmínka pro kovarianční funkci, nazývá se proces kovariančně stacionární. Zřejmě pak proces 
[image: image42.wmf])
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Věta 7.2.

Je-li náhodný proces 
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 striktně stacionární, pak je též slabě stacionární.
Důkaz:

Platí: 
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Tedy: 
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Platí: 
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Poznámka:
Předchozí věta se obecně nedá obrátit. Lze ji však obrátit ve speciálním případě, kdy platí: 
[image: image52.wmf];
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Poznámka:
U stacionárních procesů se někdy kovarianční funkce značí: 
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Pro kovarianční funkci platí: 
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U náhodného procesu také definujeme korelační funkci:
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Je-li proces kovariančně stacionární, dostáváme toto:
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Korelační koeficient také závisí jen na rozdílu argumentů, „posunutím“ se nezmění.
Definice 7.6.
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Stochastický proces 
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Věta 7.3.

Stochastický proces 
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Důkaz:

Použijeme Schwarzovu nerovnost: 
[image: image72.wmf];

2

2

Y

E

X

E

Y

X

E

×

£

×


Speciálně tedy platí: 
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Příklad 7.1.
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Proces je striktně stacionární, můžeme to zapsat takto: 
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Je-li 
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